灭火机器人
一、任务描述：
要求设计制作一个能避开障碍物、具有灭火功能的机器小车，具体的控制、驱动电路的设计及制作、检测元器件等自行选定和完成。

场地宽度0.8米，形成长6.8米，宽约1.6米的环形白色赛道，其中两直线段长度为6米，一端外缘为半径0.8米的半圆形，见图1。赛道边缘设有高度为120mm的白色挡板。赛道上间隔不等（随机）设置多个白色障碍墙，障碍墙高度约120mm，相邻障碍墙之间最小间距为0.8米，每个障碍墙从赛道一侧边缘延伸至超过中线50—100mm。
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图1 赛道示意图

场地布置图（障碍墙、火源位置等）在开赛前统一公布，小车需自行识别障碍墙并避让前行，不能接触和碰撞障碍墙，同时利用小车自带风扇熄灭途中的火焰（蜡烛），为了正确识别火焰位置，在蜡烛边上放置一个红外LED光标，以500Hz的频率发光，同时在火源周围地面有半圆形黑色标志线，小车应有识别LED光标的功能，并在光标的指引下接近火源，到达黑色标志线后停车，启动自带风扇熄灭火焰。
给选手一定时间根据场地布置图进行调试。竞赛时选手从出发线发车，到终点处标志线停车，以小车成功避让的障碍墙数量、熄灭的火焰个数、用时多少和额外加分等来综合计算比赛成绩。
二、要求：
1. 每台参赛小车需提交总结报告等文件。

2. 赛道上的障碍墙分布、火焰位置等，由竞赛当天现场抽签产生。

3. 现场竞赛主要环节包括：小车拆装和机电联调、赛道运行竞赛、竞争性答辩。

4. 竞赛小车自主运行，不允许采用任何遥控方式。
5. 小车在行驶过程中出界和避障的判定，均以其俯视图投影外廓边界为依据。

3、 说明：

1.  参赛单片机板不限，但建议采用工训提供的TI公司MSP430F5529或M430G2553单片机开发板（考虑到今年省赛需要）；
2.  参赛小车为3轮结构，其中2轮为差速驱动轮实现转向，另1轮为万向轮，动力减速电机、电池（7.4V）、小车底盘等，由工训提供；
3.  其他材料，例如供电模块、电机驱动模块、传感器模块、风扇等，由选手自制或自行采购，并给予100元的报销；
4.  若以上电路模块（说明第3项）部分或全部自制，有额外加分。









